ROBOT [§|LABOT

VYRABIME ROBOTY,

ABYCHOM VAM URYCHLILI A ZEFEKTIVNILI PRACI V LABORATORICH.

NASI ROBOTI AUTOMATIZUJi EXPERIMENTY S TEKUTINAMI,
KTERE BY SE JINAK PROVADELY RUCNE A MENE REPRODUCIBILNE.

TiM VAM SETRIME CAS, REAGENCIE A CELKOVE NAKLADY.

KONFIGURACE

Liquid handling robot
LABOT VR1

LABOT HW

Pipetovaci modul: 1- (6 -8 - 12) - 16 kanal(
Objemové rozpéti pipet: 0,5-1250 uL
Ménitelna rozte¢ kanall: 4,5-19,8 mm
Uzivatelsky vymeénitelné pipetovaci moduly
Kompatibilita s destiCkami 24 - 384 jamek a
zkumavkami od objemu 0,5 mL az do 15 mL

LABOT SW

SW knihovny a vlastni kéd na miru (Python)
SW rozpoznani hladiny vzorku

Kamerovy modul - dokumentace procesu
Moznost vzdaleného dohledu

Jednoduché ovladani pomoci excelové tabulky

LABOT Sluzby

Doprava a instalace robota

Certifikovana kalibrace pipety, v€etné BTK
Skoleni ovladani a programovani na zakazku
SW i HW podpora uzivatele

Variabilni moznosti prodeje nebo pronajmu

ROBOTI
AUTOMATIZUJiCi
EXPERIMENTY

V LABORATORICH

Corlab, s.r.o.

Zakladni technické parametry

590 x 455 x 400 mm
Kompatibilni s umisténim do béznych
laminarnich boxu tridy I. a ll.

Vnéjsi rozmér:

Vnitfni pracovni
plocha:

330 x 390 mm

3x2 pozice pro SBS format desticek
s 24, 48, 96 az 384 jamkami

(format ANSI SLAS 2-2004 (R2012),
pripadné az 96 zkumavek Eppendorf
+3 zUzené pozice na predni hrané
pro reagencie, vzorky nebo odpad

Vyuzitelnost
pracovni plochy:

Rychlost pohybu

v osach XYZ: az 10000 mm/min ~ 17 cm/s

Hmotnost: 18 kg

DalSi uzivatelsky volitelné funkce je mozno upravit
vhodnym vybérem pfislusenstvi, véetné podsviceni pozic,
zakryti robota, magnetické separace, vibrace vzorkul a pod.
Rozmeéry i prisluSenstvi bézné upravujeme dle pozadavki
zakaznika.

www.labot.cz
Platny cenik na vyzadani

Kontakt:
+420 606 245 495

info@labot.cz




